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A ROBOT-X HUNGARY KFT ipari
automatizalassal, gyartosorok, cél-
gépek és robotcellak tervezésével,
kivitelezésével, valamint innovativ
megoldasok rendszerbe illesztésével
foglalkozik.

Vallalatunk a magyarorszagi piacon
meghatarozo szerepet tolt be az
ipari automatizalas teruletén és
Furépaban is egyre nagyobb is-
mertségre tesz szert. Tevékeny-
séglnk az innovacion és a folya-
matos fejlédésen alapul. F6 célunk
a megbizdink minél magasabb
szinvonall kiszolgalasa és az igé-
nyeikhez valo rugalmas alkalmaz-
kodas.

Céglnk sok éves tapasztalatanak,
kutatasfejlesztéseknek koszonhe-
téen teljesen egyedi termékpalet-
taval rendelkezik.

CELGEP

ROBOTCELLA

KOLLABORATiV ROBOT



MUSZAKI MEG

@ |pari robottechnika: Fanuc, Kuka, ABB,
Motoman, Mitsubishi, Epson robotok
rendszerekbe integralasa

® PLC vezérlés kiépitése, adagolo rend-
szerek és megfogo szerkezetek tervezése

és gyartasa

® (élgépek tervezése és kivitelezése a
magyar és nemzetkozi szabvanyok szerint

e (Gyartésorok tervezése, épitése

e Nehéz és konnyl szerkezetes szallito-
palya rendszerek tervezése, kivitelezése

® Kameras rendszerek fejlesztése, kivite-
lezése

e KészUulékgyartas

Technoldgiai kutatas, fejlesztés

KOSMEK Europe GmbH -
A Robot-X Hungary Kft. hivatalosp

K'SMEK

Harmony in Innovatic

e Workholding
e Factory Automation
* Robotic

* Mold/Die Change

www.kosmek.eu



A Robot-X Hungary Kft. tobb mint 10 évvel
ezel6tt - az automatizalasi piacot felmérve

- jott Iétre Magyarorszagon, magyar tulajdo-
nosokkal.




Az eltelt id6szak bizonyitotta, hogy azok az eréfor-
rasok, - mint példaul a korabban rendelkezésre allo
szakképzett munkaerd - amelyek szUkségesek a
gazdasag fejlédéséhez és a termelés novekedéséhez,
egyre kevésbé vannak jelen. Ezt felismerve a piaci
automatizalas igénye robbanasszerlen megnott.
Ebben az automatizalasi mezényben szerepel a
Robot-X Hungary Kft. el6keld helyen és valt rovid idén
belll az iparag egyik meghatarozé szerepldjéve.

Céglunk minden célkitlizésében a vevokdzpontusag
mutatkozik meg: legyen sz¢ altalanos, projekthez
kothetd vagy inkabb beruhazasi jellegl tervekrdl.

Fvente megkozelitéleg 50-100 projektet adunk &t.
Tapasztalatainkat gyarapitva, folyamatos fejlédeés
mellett mind a meglévs, mind az Uj partnereink val-
tozatos igényeit maximalisan ki tudjuk elégiteni.

A beérkezd megkereséseket, felkéréseket mar kiala-
kult rutinnal szemlélve elemezzUk, igy egy viszonyla-
g0s gyorsasaggal tudunk ugyfeleink elvarasainak
megfelelni.

Sok esetben - hiszen egyedi gépeket tervezunk,
épitlnk - az alapok mellet technoldgiai partnerség
vagy akar egyedi kutatas-fejlesztés is szukséges a
korrekt kidolgozashoz. Beszallitéinkhoz fliz6d6, kifo-
gastalan viszonyunk segit a gyors, egyedi, uttord
megoldasok kivitelezésében. Sajat teszt és fejlesztd
kapacitasunk bevonasaval akar palyazathoz kapcso-
l6d6 R&D tevékenységet is el tudunk vallalni.

Munkankat a teljes kord dokumentalas, professzi-
onalis kommunikacio, problémamegoldd készseg és
a mindség iranti elkotelezettség jellemzi.
SzervezetUnk minden egysége folyamatosan tanul,
képzi magat és élen jar az Ujdonsagok napi munkaba
torténd integralasaban.

Az elnyert projekteket a kezdeti megbeszélésektdl
a berendezés dtadasaig egy szigoruan determinalt
projektvezetés mentén épitjuk meg. A kovetkezd ol-
dalak részleteiben is bemutatjak céglnk tevékeny-
ségét, projektjeink folyamatat.
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PARTNER VISSZAJELZES

MEGOLDAS BEMUTATASA

SZERELES

mechanikus -
elektromos

AJANLAT KESZITES

PROGRAMOZAS

PLC - HMI - robot -
szervo

TESZTELES

AJANLAT ELOKESZITES

technolégia - szimulaci6 -
modell - ciklusidd

SZALLITAS

KONZULTACIO

képek - rajzok - mintak -
folyamatok - paraméterek
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www.de.schunk.com/robo

SCHUNK" e®""*

Superior Clamping and Gripping

Tobb, mint 1.200 modul
az On robotjanak

Az egyediildllé standard modulkindlata kezel6eszkdzok
és a robotok mechanikus, szenzorikus és energetikai kapcsolataért.

Atvezetés
DDF 2 Forgatdatvezetd

Osszekotés
Adapterlap

Ellendrzés
] és tulterhelés
érzékel6 OPR

lllesztés és kiegyenlités

’:4< 5 TCU kiegyenlitd egység

o) 7523 [l Csere - Megfogds
5"'., CRaon SWS gyorscserélé rendszer, SCHUNK )
< =L § = 2 ami SWK (gyorscserélGfej) ‘ PGN-plus megfogd
m c o =} % m N és SWA (gyorscseréld : 2-ujjas parhuzamos
o 5232 N adapter)- bl all ) ' megfog6 sokfogas
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Jens Lehmann, német kapuslegenda

2012 6ta a SCHUNK markanagykovete.
SCHUNK a preciz megfogasért

és a biztonsagos, koncentralt megtartasért.
www.de.schunk.com/Lehmann




ROBOTIZALT ME

Cégunk vallalja kilénb6z4 tipusu ipari robotkarok betizeme-
|ését, programozasat, karbantartasat és szervizelését,
illetve az ezeket alkalmazé rendszerek kifejlesztését és rend-
szerintegralasat is.

A Robot-X Hungary Kft. az orszag szamos tertletére és a
hatarainkon tulnyulva, kulféldre is telepit robotcellakat.

Céglnk vevoli igényekhez igazodva, minden projekt esetén
komplett rendszerben gondolkodik, legyen az egy egyszer(
gépkiszolgalas, vagy egy bonyolult robotkarokkal és peri-
fériakkal felszerelt gyartosori kornyezet.

A kovetkez6 felsorolasban a belizemelt
robotkarok alkalmazasi teriletek szerinti
csoportositasa lathaté:

® Ontédei alkalmazasok
® Kovacsipari alkalmazasok

® Fogyodelektrodas és ellenallas
hegeszt6 alkalmazasok

® Sorjazoé alkalmazasok, CNC gép
kiszolgalas

® Mianyag froccsont6 gép kiszolgalas

® Palettazo és depalettazé
alkalmazasok

® Robotos fest6 kabinok,
konvejorpalyak

® Osszeszerel6 robotcellak
® Festo robotcellak

® Kameras meglét vagy minéség
ellenérzé robotcellak

® Ellendrzé, valogatoé robotcellak



MIBOL ALLHAT EC

ROBOTCELLA? KUKA

0 Pozicionalé kbrasztal

9 Szerel6 készulék

A KUKA robotokat
arra tervezték, hogy
mozgasba hozzak az
On otleteit.

A KUKA termékei okkal megtalal-
hatéak szinte minden iparagban.
Termékportfolionk tokéletesen
egymasra hangolt automatizalasi
megoldasokat nydjt a hatékony
gyartasi folyamatokhoz.

Partnereinknek az egyedi robottol
a specializalt cellan at egészen a

teljes berendezés koncepcio

a 6 Adagolé berendezés
megvalositasig tudunk segiteni.

o Kameras ellen6rzés o Funkcionalis megfogdk Tudjon meg tébbet termékeinkrél

és megoldasainkrol a honlapunkon!

www.kuka.com



CELGEP-, ES GYARTOSO

TERVEZES, KIVITELEZES

A Robot-X a vevéi igények kielégitésére egyedi automata cél-
gépek tervezését, kivitelezését is vallalja. A partnereinknek
a robottechnikan kivul olyan termék specifikus gépeket is
kinalunk, amelyek az alkatrészek egyedi jellege miatt, kulon
fejlesztést, kutatast és tervezést igényelnek, igy rendkivul
fontos a kollégaink jelentds szakmai tapasztalata és szakmai
multja a célgép épités tertletén.

Tobb éves tapasztalattal rendelkeziink a kovetkez6
célgépek tervezésében és gyartasaban:

Szereld célgépek

Csavaroz6 célgépek

Hegeszt6 célgépek

Kameras rendszerek

Teszter és méréstechnikai célgépek
Forgacsolé célgépek

Menetkészitd célgépek

Préselés technika

Kézi munkaallomasok

Anyagmozgat6 rendszerek

Adagolas technika

Céglnk az automata célgépek kivitelezése mellett komplett
gyartésorok tervezését, gyartasat is vallalja. A vevok egyedi
igénye alapjan olyan hatékony és teljesen automata gyar-
tésort hozunk létre, amely az egyes munkafolyamatok magas
szinvonall 6sszehangolasat és hatékony mikodését teszi
lehetdvé, emellett ndveli a termelékenységet, a mindséget
és csokkenti a selejtaranyt, illetve a koltségeket.

A Robot-X Kft. a konny( és nehéziparban egyarant vallalja
szerel@ valamint megmunkald gyartosorok kivitelezését, legyen
sz6 akar félautomata, vagy egy bonyolult és teljesen auto-
matizalt gyartosorral.

A partnereink névekvd igényeihez igazodva modularis gyartdsor
kiépitésére torekszunk. A modularis gyartosort nagyfoku
rugalmassag jellemzi, hardver elemeit 70-80%-ban az atalaki-
tasokhoz Ujra fel lehet hasznalni egy esetleges Uj termék
bevezetésénél.




UJDONSAG

A hordozhatd mérbeszkozok piacan mar jol ismert Creaform szkennerek alkalmazha-
tésagat az ipar 4.0 altal kinalt lehet8ségek tovabb szélesitik, Uj taviatokat és lehetdségeket
nyitva @ méréstechnika automatizalasaban.

Az Uj kollaborativ és szenzitiv robotoknak koszonhetéen az Ipar 4.0 megoldasok mar nem
csak az autogyarak privilégiuma, hanem a kkv-k szektor szamara is elérhetdk. Az egyszer(
felépités gyors in-line integralhatosagot tesz lehetévé. Az off-line szimulacié hasznalataval
értékes gépiddt takarithatunk meg, minimalizalva a robot betanitasara szant id6t.
A szimulaciés program részeként mikodd automatikus Utkozésvédelmi funkcio pedig
komoly koltségektdl kimélheti meg a felhasznalot.

A Metrolog i-Robot szoftver segitségével egy kézbdl iranyithatjuk mind a robotot,
a szkennert, illetve a kiértékelést vegz6d mérdszoftvert is, tovabb egyszerdsitve

ezzel a felhasznalok oktatasat, tovabbképzését.
Az IP50-es védettség a szkennerek széleskor( alkalmazhatosagat teszi levetévé, a

standard ipari korulményeken tul is.

A Creaform eszkozok kizarélagos magyarorszagi képviselete a Werth Magyarorszag Kit.
robot integrator partnerével, a Robot-X Hungary Kft.-vel nydjt kulcsra kész megoldasokat
meglévd és leendd partnereinek.

~ Inline Iézeres merd rendszerek, barnol, barmikor

-l B

| Inline 1ézeres méré rendszerek
| Ipar 4.0 megoldas

| Kiemelkedd pontossag a kdrnyezeti hatasoktdl fliggetlendl Werth
| egyszer(i integralhatdsag, kénny( hasznélat Magyarorszég
| inspekcio kdzvetlendl a gyartasban
| gyors adatszolgdltatas Werth Magyarorszag Kift.
| off-line szimulécios lehetéség werth.hu




KOLLABORATIV ROBOTTEC

A Robot-X Hungary Kft. a kollaborativ robottechnoldgia Magyarorszagi szak- 1] Hogy mir6l sz6l a Robot-X
értdje, egyben magasan piacvezetd a robottechnika tertletén. Hungary Kft és a benne dol-

goz6 kollégdink élete?

A kollaborativ robotkarok ugy tudnak kifogastalan munkat végezni a dol- _ ) .
Az innovativ megoldasokon

g0z0k kozvetlen kozelében, hogy kdzben semmilyen mechanikus elkerftést

nem szilkséges létesiteni ember és robot kozott, Ugynevezett ,egyiitt- alapulé robottechnoldgiarél,
mUkodd” Uzemmaodban torténd alkalmazasuk esetén a beépitett legyen sz6 ,hagyomanyos” ipari-,
szenzorok automatikusan leallitjak a robotkart, ha az Utvonalan vagy kollaborativ robottechno-

Semil e & eeely ElEingte. l6gian alapuld alkalmazasrol. yy
A robotkarok olyan terUleteken fogjak kivaltani az emberi munkat, ahol

eddig a tobbékevésbé egyszer(i mozgatasi feladatokat pusztan emberi - Lérincz Gergely,
er6bdl oldottak meg, ezzel is Ujabb |épéseket téve a koltséghatékony auto- ugyvezeto
matizalas felé. Az autdipar a legfébb érdekl6ddje a kollaborativ robotoknak,

azonban a motorgyarto és dsszeszereld allomasok is kulcsfontossagu teruletek

lehetnek.

A szerszamgépek kiszolgalasanal, vagy Uzemek csomagoldallomasainal is helyet talalnak a kollaborativ robotok,
ahol is atvehetik az anyagkezelési, ellendrzési, tesztelési és szallitasi feladatokat.

A kollaborativ robotkar minimalis helyigénnyel konny( hozzaférhetbség és gyors installalas mellett biztosit
egyszer( kezelhet8séget és Ujraalkalmazhatdsagot. Alkalmazasaink atlagosan 12-16 hénapon beltl megtérulnek.

Cégunk fennallasa Ota tobb szaz robotcella tervezését, kivitelezését végezte el, melyekhez egyedi mikodésd
megfogd rendszerek voltak szUkségesek. Ez id§ alatt nagy tapasztalatra tettunk szert a kilonbozé termékek
hibamentes megfogasi metddusanak kidolgozasaban, tervezésében, kivitelezésében. A par grammos munka-
daraboktoél egészen a tobb szaz kg-osokig, a 20°C munkadaraboktdl az izz6 1200°C-os munkadarabokig, mindenre
tudunk megoldast nyujtani.

M(ikodési elvre a kovetkez6 egyedi épitésii megfo- Céglink az alabbi kollaborativ robotos alkalmazasokban jdrtas:
gokat tervezziik és gyartjuk:
e gépkiszolgalas (froccsont6 gép vagy cnc gépkiszolgalds)

® Pneumatikus miikédési megfogdk e anyagmozgatas

® \iadkuumos miikodési megfogd rendszerek e ragasztas, adagolds

e Hidraulikus megfog6 szerkezetek, amennyiben ® labortechnoldgia
nagy sulyrél vagy extrém hémérsékletrél van sz6 e csavarbehajtés

® M4agneses elven miikodé megfogd szerkezetek e polirozas

® Elektromos miikddés(i megfogok a legnagyobb e csomagolas

rugalmassdg elérése végett e palettazas
e depalettazas

KEYENCE - 1974 ota az érzékelési technoldgia vezetd cége

info.hungary@keyence.eu




MEGFOGO RENDS

Ujdonsag, hogy kollaborativ robokarokhoz illeszthetd kolla- /4
borativ mUkodésd megfogd rendszereket is fejlesztink annak

érdekében, hogy maximalisan hatékony robotkart tudjunk (

Uzembe helyezni az idevonatkozd szabvanyok betartasa

mellett.

Cégunk vallalja az Uj munkadarabokra torténé atallashoz

szukséges megfogd rendszerek beszerelését. Legyen sz6
barmilyen tipusu robotkarrdl, mi felszereljuk megfogdval és
beprogramozzuk robotkarjat.

A megfog6 rendszer tervezésének legfontosabb fazisai:

a megfogni kivant termék tulajdonsagainak analizise

e megfogasi, kezelési feladat analizise a ciklusidék figye-
lembevétele mellett

e a megfogd szerkezet rendszerbe integralasa
e szimulaciok elvégzése

e a megfogd szerkezet funkcionalis rendszerének kiva-
lasztasa

e alegkedvez6bb, optimalis megfogd szerkezet
kivalasztasa

Szamos ipari teruletre fejlesztink ki és sikerrel hasznalunk
termékesitett megfogd rendszereket, amelyeket rovid idén
belll le is tudunk szallitani.

€€ ARobotX Hungary Kft/ és a FANUC Hungary Kft. partnersége
tébb, mint 10 éves multra tekint vissza, mely soran szamtalan
kodzos projekt keretében valdsitottak meg ipari automatizalasi
projekteket magyarorszagi izemekben. A sikeres egyiittm(iko-
dést fémjelzi megannyi kuldnféle alkalmazas vitelezése, tobbek
kozott hegesztési, palettdzasi, manipuldcids, 0sszeszerelési
és festési feéladatok megolddsa ipari robotokkal. 3y

A legszélesebb
ipari robot valaszték

Partner az automatizalasban

+36 23 332 007 info@fanuc.hu WWW.SMC. hu
2045 Térskbalint, Torbagy u. 20 _/-e/- %
J ®

KOLLABORATIV ROBOTOK © A VILAG LEGERGSEBB ROBOTJA ¢ FESTGROBOTOK ¢ TISZTATERI ROBOTOK ® PALETTAZOK




ROBOTTECHNOLOGIA A NAPJAINKB

A mindenutt jelen lévé fejlédés egy olyan korszakot fog megnyitni, ahol
a gépek és berendezések barhova beszerelhetdk, még az emberi testbe
is; a robotok lesznek az emberek segitdi, hosszu tavon pedig munkatarsai.

Az ipari robottechnolégia jévéje

A robotok és intelligens gépek relativ elényét abban latjuk, hogy korlatlan
ideig, kifaradas nélkul képesek mozgasmintakat végrehajtani. A robot-
tervezésben jelenleg az a cél, hogy a robotok megadott mintakat tudja-
nak kdvetni, és ennek kdvetkeztében ezek nagymértékben specializaltak.
A nem tul tavoli jovében ez meg fog valtozni, és lesznek olyan robotok,
amelyek feladatok széles skalajat el tudjak latni, és képesek lesznek arra,
hogy utanozzak az embereket vagy hozzajuk hasonldan cselekedjenek.
Ez a fejlddés részben annak lesz kdszonhetd, hogy a robotok és a mester-
séges intelligencia alkalmazasok memoriakapacitasa oriasi mértékben
meg fog novekedni, ezaltal hatalmas mennyiségl adatot lesznek képesek
elérni és felhasznalni egy sor, kilonbozd makodeési feladat elvégzéséhez.

Ipar 4.0.

Ma, a mindenutt jelen |év6 haldzatok vildagaban az emberek egymas
kozotti (ember-ember) és a gépekkel (robotokkal is) folytatott (ember -
gép) kommunikacidja mellett megjelenik a gépek egymas kozotti
(gép-gép) kommunikacioja is. A gép-gép kommunikacioban részt
vevl eszkdzok szama varhatdan exponencialisan fog ndvekedni
2020-ig, amikorra az egymassal kommunikalni képes és az
emberekkel egyuttm(kodd ,okos targyak” szama varhatéan
megkozeliti az 50 milliardot. Ezek a kommunikacioban
elért fejlesztések vezetnek majd el a széles korben elére
jelzett ,dolgok internetéhez”: egy olyan rendszerhez,
amely a targyak kozotti onalldo kommunikacion lapszik. /

Robottechnolégia hatasa mindennapjainkban

A robotikai innovaciok elterjedése jelentds kovetkez-
ményekkel jar az ipari termelésre nézve. Robotok bevona-
saval a magas munkaerdkoltséggel bird orszagokban is
fenntarthatd a magas szint( ipari termelés. A robotok olyan
termeld tevékenységek és feladatok elvégzésére is alkalmasak,
amelyekre emberek nem képesek, mint pl.: nehéz vagy veszélyes
kornyezetben torténd munkavégzés. Az ipari robotok megoldast
jelentenek a kétkezi munka csdkkend elérhetdségére és ndvekvé
koltségére.

A robotika elényei kozé tartozik az ismétlédd, nehéz fizikai munka preciz

elvégzése, az emberek pedig jobbak a kreativitast, dontéshozatalt, rugal-
massagot és alkalmazkodoképességet igényl6 feladatokban. Igy Osszesseé-

gében kijelenthetd, hogy a robottechnoldgia fejlddése szamtalan Uj,
maig ismeretlen szakteruletd munkahelyet teremt napjainkban és

fog a jovOben is, ezaltal is jobba és élhetdbbé téve mindennapi
életlnket.

* The future of work: robotic - https://osha.europa.eu/ (2015.11.20.)

Az EU 2020-as, robotikara vonatkozo
stratégidja a jelenlegi fejleményeket
az alabbiak szerint irja le:

€€ A robotikai technoldgia dominanssa
fog valni a kdvetkezs évtizedben. A
munkahelyek és az otthonok minden
vetiiletét befolyasolni fogja. A roboti-
kaban megvan a lehet8ség arra, hogy
atalakitsa életiinket és munkafolya-
matainkat, javitsa a hatékonysagot és
a biztonsagot, magasabb szinvonalu
szolgdltatasokat nyujtson, és munka-
helyeket teremtsen. A hatdsa id6vel
egyre névekedni fog, igy egyre inten-
zivebb lesz a robotok és emberek ko-
zOtti interakcio is. yy




NEXTAGE - The Next Generation Industrial Robot

The Next-Generation Industrial Robot

NEXTAGE librates humans from menial, repetitive tasks,
allowing humans to add value through process management
and improvement activities.

leverage your human capital

Specifications:

* 15 axis (6 x each arm, 2 x neck, 1 x waist )
* 4 vision cameras (2 x head, 1 x each arm)
* 0.03mm position repeatability

* 564mm(W) x 567mm(D) footprint size

e 1736mm height, 570mm arm length
700mm/sec. maximum linear velocity

* 1500 watt power consumption

HIfGChI H|gh-Tech nologies EUFOpe GmbH *Image and illustration provided by Kawada Robotics Corporaton




Elérhetdségunk:

Telephely: 2134 Sz38d, Szent Istvan Ut 2.
Tel 126 24597 076

Fax: +36 27 592 071

E-mail: sales@robot-x.hu

Szamlazasi cim: 1134 Budapest, Lehel u. 12.
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Harmony in Innovation
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www.prvteam.hu

e Lapkiadd: Hirsztar Kft. e
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